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SERVO KRAFTPAKETE
Für autonome Transportsysteme



das Fahrzeugchassis ist, resultierend aus 
den hohen Varianzen der Getriebe, fl exibel 
gestaltbar.

Die Getriebe eignen sich aufgrund ihrer 
verstärkten Lagerung und ihrer Geometrie-
anpassung ideal für die Radmontage und 
erzielen hohe Radiallasten und Spitzendreh-
momente.

Mit dem HeiMotion Baukastensystem bildet 
sich eine Varianz von über 100 Millionen 
Konfi gurationsmöglichkeiten. Folglich kön-
nen sämtliche Optionen des bestehenden 
Baukastens verwendet werden, wodurch 
die komplette Antriebsauslegung aus einer 
Hand erfolgt.

geschnittenen Anschlusstechnik – sowohl 
in radialer Richtung als auch als Winkelver-
schraubung oder axial. Die Signalleitung ist 
dazu steckbar oder auch in passender Län-
ge als Kabel verfügbar. 

Integrierte, aufgesetzte oder im Fahrzeug 
abgesetzte Regler ermöglichen vielfältige 
und spezielle Lösungen für jeden Bauraum. 
Durch den im Regler integrierten STO (Safe 
Torque Off), der im Notfall sofort die Ener-
gieversorgung zum Antrieb unterbricht, 
werden weitere Sicherheitsrelais und somit 
auch Platz und Kosten gespart. Zudem ist 
in der Reglerlösung HTP/Actilink auch SBC 
(Safe Brake Control) integriert. Ein kontrol-
liertes Stillsetzen (SS1) des Fahrzeugs kann 
somit durch zusätzliche Sicherheitstechnik 
umgesetzt werden. Für die übergeordnete 
Sicherheitssteuerung kann ein sicheres En-
codersignal bereitgestellt werden, wodurch 
ein zusätzlicher Sicherheitsgeber überfl üssig 
wird. 

Weitere Vorteile ergeben sich vor allem auch 
aus einem Getriebedirektanbau ohne Kupp-
lung. Auf Basis dieser Konstruktion können 
einerseits die Baulänge reduziert und an-
dererseits der Wirkungsgrad sowie die Le-
bensdauer erhöht werden. Der Anbau an 

In Zeiten von Industrie 4.0 spielen autonom 
navigierende Fahrzeuge eine immer wichtiger 
werdende Rolle in der Lagerlogistik und sind 
nicht mehr wegzudenken. Auch die Heidrive 
GmbH bietet hoch-performante und kom-
pakte Servomotoren für die Logistik- und 
Automationsbranche. So werden diese mit 
ihrem direkt angebauten Planeten-, Winkel-, 
oder Cycloidengetriebe mit oder ohne integ-
rierte Elektronik zur perfekten Antriebseinheit 
für fahrerlose Transportsysteme. 

Die HeiMotion Baureihen HMP und HMD 
Next Generation stehen in den Flanschma-
ßen 40, 60, 80, 100, 130, 150 und 190 
mm wahlweise für 320 / 560 VDC oder für 
24 / 48 VDC Anwendungen zur Verfügung. 
Ein großer Kundenvorteil ist, dass alle Motor-
typen mit verschiedensten Optionen, wie ei-
ner integrierten oder aufgesetzten Elektronik/
Regelung, einer optionalen Bremse und ver-
schiedenen Gebersystemen verfügbar sind.

Durch ihren hohen Wirkungsgrad erreichen 
sie eine beachtliche Abgabeleistung von 
bis zu 2300 W bei einer Niederspannung 
von 48 VDC bei Flanschabmessungen von 
80 x 80 mm. Für entsprechend hohe Last-
ströme bis zu 125 A in der Spitze erhält der 
Kunde Antriebe mit der passend dafür zu-

Maßgeschneiderte Servo-Lösungen für 
automatisierte Lagerlogistik



HeiMotion mit 
Cycloidengetriebe

Vorteile und Features:
• Kompakte Bauweise

• Optional mit integriertem oder aufgesetztem Regler

• Voll integriert in den HeiMotion Baukasten

• Optimierte radiale und axiale Kräfte

• Hohe Übersetzungen

Maßzeichnungen (mit Servomotor HMD08)

Cycloidengetriebe:

6 8 11 13 15 17 21 25 29 35 43 51 59 71 87

Nennmoment* Nm 7,99 14,1 20 23,6 27,2 30,8 31,8 31 36 43,4 39 38,6 37,5 30,1 26,3

Maximalmoment Nm 58 85,4 100,8 115,2 115 127,4 151,2 172,4 180 179,8 169,8 173 160,8 130 114,6

Radialkraft** N 864 865 1250 1250 1360 1540 1910 2270 2290 2290 2290 2290 2290 2280 2280

Cycloidengetriebe:

Mit Flansch

aufgesetztem Regler

Maßzeichnungen (mit Servomotor HMD08) Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Heidrive
93309 Kelheim

Freimaßtoleranz:

Halbzeug / Werkstoff:

Maßstab:

Maße nach / dimension acc. to
ISO 14405

Ersatz für:
Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

EC-Servomotor m.
Cycloidengetriebe u. Elektr.

09.11.2021 Gnan
koepf27.10.2017

KUKA mit Cyclo_schwae HMD08-020

1:2
(1:1;1:5)



Blatt 1/1'LHVHV 3URGXNW LVW DXVVFKOLHßOLFK ]XP (LQEDX LQ HLQH 0DVFKLQH RGHU HLQ DQGHUHV *HUäW EHVWLPPW� 'LH ,QEHWULHEQDKPH LVW VRODQJH XQWHUVDJW� ELV GLH .RQIRUPLWäW GHV (QGSURGXNWHV PLW GHU 5LFKWOLQLH ��������(* IHVWJHVWHOOW LVW�Fü
rd
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Mit Abtriebswelle
C-C ( 1 : 2 )

C

C

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Heidrive
93309 Kelheim

Freimaßtoleranz:

Halbzeug / Werkstoff:

Maßstab:

Maße nach / dimension acc. to
ISO 14405

Ersatz für:
Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

EC-Servomotor m.
Cycloidengetr. u. Elektr.

09.11.2021 holzer
koepf27.07.2020

KS-Control mit
Cylco_schwae HMD08

345-45

DIN ISO 2768 mK

1:2
(-:-)



Blatt 1 / 1

Dieses Produkt ist ausschlieBlich zum Einbau in eine Maschine oder ein anderes Gerät bestimmt. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformität des Endproduktes mit der Richtlinie 2006/42/EG festgestellt ist.
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8 11 13 15 17 21 25 29 35 43 51 59 71 87 103 119

Nennmoment* Nm 31,2 43 83,6 100 114 140 129 132 160 143 170 134 133 145 143 148

Maximalmoment Nm 520 616 640 660 684 732 792 800 800 800 706 726 680 748 624 624

Radialkraft** N 2550 2550 2980 3440 3890 3970 3960 3960 3980 3970 3980 3960 3960 3970 3970 3970

* Zulässiges Abtriebsdrehmoment bei 3000 rpm Eingangsdrehzahl 
** Zulässige Radialkraft auf Mitte Wellenende bei 3000 rpm EIngangsdrehzahl
Kräfte und Momente sind applikationsabhängig zu überprüfen!



HeiMotion mit verstärktem
Planetengetriebe im 
Direktanbau

Vorteile und Features:
• Spezielle Lagertechnologie

• Hoher Wirkungsgrad

• Motordirektanbau möglich

• Direkte Montage ohne Adapter 
ans Fahrzeug möglich

• Kurze Bauform

• Optional mit integriertem oder 
aufgesetztem Regler

• Voll integriert in den HeiMotion 
Baukasten

(1) Max. Traglast V-Getriebe mit Rad bei dynamischer 
     Belastung mit Nenn-Drehmoment (T2N). Applikationsspezifi sche   
     Auslegung mit NCP erforderlich. Bei Fa=0
(2) Tmin = -40°C. Optimale Betriebstemperatur max. 50°C
(3) Bezogen auf das Wellenende und Fa=0
(4) Bezogen auf die Getriebeachse und Fr=0

V06 V09 V10

Übersetzungen i 9; 12; 15; 16; 20; 25; 32; 40; 64

Wirkungsgrad bei Volllast > 91 %

Betriebstemperatur min.(2) -25 C˚

Betriebstemperatur max.(2) 90 C˚

Schutzart IP65 (am Abtrieb)

Einbaulage beliebig

Standard Verdrehspiel (Arcmin) < 12 < 9 < 9

Verdrehsteifi gkeit (Nm/Arcmin) 7,3 - 11,6 19,5 - 39,5 52 - 97

Radialkraft (N)(1)(3) 2300 4100 5150

Axialkraft (N)(1)(4) 2850 5450 6450

Technische Daten verstärktes Planetengetriebe

Abtriebsdrehmomente V06 V09 V10 i

Nenn-Abtriebsdrehmoment Nm(1)

44 117 210 9

44 120 260 12

44 110 230 15

44 120 260 16

44 120 260 20

40 110 230 25

44 120 260 32

40 110 230 40

18 50 120 64

Max. Abtriebsdrehmoment Nm(1)

70 187 336 9

70 192 416 12

70 176 368 15

70 192 416 16

70 192 416 20

64 176 368 25

70 192 416 32

64 176 368 40

29 80 192 64

Technische Daten verstärktes Planetengetriebe

Maßzeichnungen (mit Servomotor HMD08)

Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Heidrive
93309 Kelheim

Freimaßtoleranz:

Halbzeug / Werkstoff:

Maßstab:

Maße nach / dimension acc. to
ISO 14405

Ersatz für:
Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

EC-Servomotor mit Pl. Getr.11.09.2019 schijo

16-120-274-002-0

DIN ISO 2768 mK

1:1
(-:-)



Blatt 1 / 1'LHVHV 3URGXNW LVW DXVVFKOLHßOLFK ]XP (LQEDX LQ HLQH 0DVFKLQH RGHU HLQ DQGHUHV *HUäW EHVWLPPW� 'LH ,QEHWULHEQDKPH LVW VRODQJH XQWHUVDJW� ELV GLH .RQIRUPLWäW GHV (QGSURGXNWHV PLW GHU 5LFKWOLQLH ��������(* IHVWJHVWHOOW LVW�Fü
rd
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Tag Name
Bearb.

Gepr.

Norm

Heidrive
93309 Kelheim

Freimaßtoleranz:

Halbzeug / Werkstoff:

Maßstab:

Maße nach / dimension acc. to
ISO 14405

Ersatz für:
Index Änd.-Nr. Datum Bearb.

EC-Servomotor mit Pl. Getr.11.09.2019 schijo

16-120-274-002-0

DIN ISO 2768 mK

1:1
(-:-)



Blatt 1 / 1'LHVHV 3URGXNW LVW DXVVFKOLHßOLFK ]XP (LQEDX LQ HLQH 0DVFKLQH RGHU HLQ DQGHUHV *HUäW EHVWLPPW� 'LH ,QEHWULHEQDKPH LVW VRODQJH XQWHUVDJW� ELV GLH .RQIRUPLWäW GHV (QGSURGXNWHV PLW GHU 5LFKWOLQLH ��������(* IHVWJHVWHOOW LVW�Fü
rd
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verstärktem



Reglertechnik
HCL
Kleinspannungs-Servoregler

Technische Daten HCL 
HCL 60 C HCL 120 C / E HCL 225 CS HCL 225 C / E

Versorgungsspannung 
Elektronik Ue

 18-30 V 18-30 V 9-30 V 9-30 V

Versorgungsspannung 
Leistung Up

  9-60 V 9-60 V 9-60 V 9-60 V

Maximaler 
Ausgangsstrom 

42,5 Arms 85 Arms 159 Arms 159 Arms

Dauerstrom 
(UL/CE)  ≤ 24 V

14,5 Arms - 54,5 Arms 54,5 Arms

Dauerstrom 
(UL/CE)  ≤ 60 V

9,5 Arms 18,5 Arms 46 Arms 46 Arms

STO Ja Ja Ja Ja

Geberversorgung 5 V / 0,2 A 5 V / 0,2 A 5 V / 0,2 A 5 V / 0,2 A

Geeignete Gebertypen 

HES1-002 / 12 Bit Singleturn
HES3 / 2048 Impulse / 8192 Signalfl anken

HS16 / 16 Bit Singleturn
HM16 / 16 Bit Singleturn / 12 Bit Multiturn

HES3 / 2048 Impulse / 
8192 Signalfl anken

Feldbus CAN CAN EtherCAT CAN CAN EtherCAT

Galvanisch getrennt Nein Nein Ja Ja Ja

Abmessungen H x B x T 78 x 74 x 29 mm 87 x 74 x 29 mm 87 x 74 x 49 mm 111 x 100 x 56 mm 111 x 100 x 39 mm 78 x 74 x 29 mm

Gewicht 95 g 155 g 226 g 451 g 451 g 630 g

Anzahl Ein-/Ausgänge 6 digital IN / 3 digital OUT / 1 analog IN 6 digital IN / 3 digital OUT / 2 analog IN

Erzeugnisnummern 12-001-014-22 12-001-014-20 12-001-014-21 12-001-014-19 12-001-014-17 12-001-014-18

Die Servoregler der HCL Baureihe sind neben den integrierten Reglern die idealen Partner für 
unsere 24 V und 48 V Motoren der HMD Next Generation Baureihe. 

Mit Maximalströmen bis 225 A Peak bilden die Regler in Kombination mit unseren HMD Next 
Generation Servomotoren eine optimale Lösung für anspruchsvolle Aufgaben.

Diese Kombination bildet ein äußerst kosteneffi zientes Paket bei dem auch eine zertifi zierte 
STO-Schnittstelle sowie UL-Abnahme vorhanden sind.

Für einfache Steuerungsaufgaben sind die Regler mit ihrer frei programmier-
baren Motion Process Unit (MPU) ideal. Eine zusätzliche SPS ist häufi g nicht erforder-
lich. Zur Verwendung an einer externen Steuerung stehen unter anderem EtherCAT® 

oder CANopen® als zwei der verbreitetsten und bewährtesten Feldbusse zur Verfügung.



Option im Standard
Planetengetriebe Direktanbau

Motoren mit E-Getriebe  (Economy series)         

Motoren mit P-Getriebe  (Powerful economy)         

Motoren mit H-Getriebe (Heavy duty)         

Motoren mit F-Getriebe (Flange output)        

Wirtschaftliche Getriebe für Standardanwendungen
Höchste Varianz
E07, E09 mit quadratischem Anbaufl ansch
E04, E06, E08 mit rundem Anbaufl ansch

Wirtschaftliche Getriebe
Höhere Radial- und Axialkräfte

Höchste Radial- und Axialkräfte

Wirtschaftliches Flanschgetriebe
Abtriebsfl ansch nach DIN ISO 9409
Hohe Kippsteifi gkeit

Weitere Informationen fi nden Sie im HMD-Planetengetriebe-Katalog oder im Flyer Winkelgetriebe.

Unsere Standardmotoren mit Getriebe

Weitere Variationen: Winkelgetriebe im 
Baukasten, kombinierbar mit Motor- und 
Standard-Planetengetriebe

Motoren mit V-Getriebe (Vehicle optimized)        

Wirtschaftliches Flanschgetriebe
Kompakte Bauweise
Optimierte Außenkontur für Flurförderfahrzeuge (AGVs)
Hohe Kippsteifi gkeit

Technische Änderungen vorbehalten! Stand 10/2024

Heidrive GmbH 
Starenstraße 23 
93309 Kelheim

Tel. 09441/707-0 
Fax 09441/707-259

info@heidrive.de
www.heidrive.com




